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OZET
KANATGCIK KILITLEME SiISTEMi VE YONTEMI

Bulus, ucaklar, insansiz hava araclari (IHA) veya bunlarin firlatici (launcher) gibi
platformlarindan atilan, bir hedefi/bblgeyi vurmasi/imha etmesi istenen ve yurt
savunmasinda kullanilacak her turld gudumli-gudimsuz (balistik) fuze, muhimmat
gudum kiti gibi sistem ve/veya alt sistem igerisinde yer alan kanat veya kanatgiklari
kilitlemek icin kullanilan bir kanatgik kilitteme sistemi (KKS) ve bunun c¢alisma

yontemiyle ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Gudumlu-gudumsuz (balistik) fize, muhimmat gudum kiti gibi sistem ve/veya

alt sistem igerisinde yer alan kanat veya kanatgiklari kilittemek Uzere, bir

kanatcik kilitteme sistemi olup, 6zelligi;

Kilit pimi (5), kilit kolu1 (7) ve kilit kolu2’den (8) olusan dort gubuk
mekanizmasini, dogrusal kizak (9) ve kilavuz pimini (10), Kilit
gbvdesine (6) baglayan kilit yatagi (1),

Kilavuz pimine (10) segman1 (12) ile baglanmis olan +x yonunde
yatay dogrultuda hareket eden Kilit strgusu (2),

Kilit goévdesi (6) Uzerinde bulunan delik igerisinde ileri geri hareket
ederek muhimmat kanatlari Uzerine agilan kanallara girerek
kanatlar kilittenmesini veya aciimasini saglayan kilit pimi (5),
Kanatgik kilitteme sistemini, baglama elemani2 (17) ve baglama
elemani3 (18) ile Ustunde tutan ve muhimmat ile entegrasyon
arayuzunu saglayan kilit gdvdesi (6)

Kilit surgusune (2) esit aralikh gevresel olarak baglama elemani1 (4)
ve segman2 (16) yardimiyla baglanmis olan ve -x ekseni yonunde
ve +x ekseni yonunde yatay dogrultuda hareket edebilen kilit kolu1
(7),

Kilit kolu1 (7) ve kilit yatagini (1) baglama elemani1 (4), pul (3) ve
segman2 (16) kullanarak birbirine baglayan ve bu sayede dort
cubuk mekanizmasinin kilit pimi (5) ekseninde galismasini saglayan
kilit kolu2 (8),

Kilavuz piminin (10) -x ekseni ve +x ekseni yoninde yatay olarak
hareket etmesini saglayan dogrusal kizak (9)

Segman1 (12) ile kilavuz pimine (10) baglanmis olan Kkilit
surgusunin (2) de -x ekseni yonunde yatay dogrultuda hareket
etmesini saglayan kilavuz kanatgigin (20) kilittenmesini saglayan
pim (10),

Kanatlarin kilitli oldugu durumdan kanatlarin a¢ik oldugu duruma

gecgerken surekli olarak mekanizmayi solenoide goére daha dusuk
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olan bir baski kuvveti altinda tutarak bosluklu galismasina engel
olan bosluk alma yayi (11)

Solenoid nuveyi (14) icinde bulunduran solenoid haznesi (13),
Solenoid haznesi (13) icinde bulunan, dogrusal hareket ederek
kilavuz pimini (10) -x ekseni yonunde dogrusal kizak (9) icinde yatay
olarak hareket ettiren, dogrusal hareket ederken kilavuz pimini (10)
+x ekseni yonunde dogrusal kizak (9) icinde yatay olarak hareket
ettiren solenoid nlive (14),

Solenoid haznesi (13) ve solenoid nuvenin (14), kilit govdesine (6)
baglama elemani2 (17) civatalari vasitasiyla baglayan solenoid
hazne kapagi (15)

Kanatgik Kilitleme sisteminin mdhimmatin kuyruk kismina monte
edilen ve Uzerinde bulunan kanatgiga (20) karsilik deliklerine girerek

kanatcigi (20) kilittenmesini saglayan kuyruk konisi (21) icermesidir.

2. Ucaklar, iHA’lar veya bunlarin firlatici platformlardan atilan miihimmat ile

entegrasyonu saglanan, iki farkli galisma durumuna haiz, tek solenoid veya

pim ¢ekici ile surulebilen, -40°C ve alti sicakliklarda g¢aligabilen, gudumlu-

gudumsuiz (balistik) fuze, muhimmat giduim kiti gibi sistem ve/veya alt sistem

icerisinde yer alan kanat veya kanatgiklari (2) kilitlemek Uzere, bir kanatgik

kilitleme yontemi olup, 6zelligi;

Sistem kapali durumdayken, solenoid Ust 6lU noktada veya Kkilit agik
pozisyonda solenoide gu¢ uUnitesi tarafindan akim saglanmasiyla
solenoid nuvenin (14) solenoid haznesi (13) iginde yer alan tup icinde
dogrusal olarak elektrik akimi kaynakli manyetik kuvvet tarafindan —x
ekseni yonunde itilmesi,

Solenoid haznesi (13) iginde solenoid niuve (14) dogrusal hareket
ederken kilavuz pimini (10) -x ekseni yonunde dogrusal kizak (9) icinde
yatay olarak hareket ettirmesi,

Kilavuz pimin (10), segman1 (12) ile baglanmig olan kilit surglisunun

(2) -x ekseni yonunde yatay dogrultuda hareket etmesi,
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o Kilit sirguslne (2) esit aralikh ¢cevresel olarak baglama elemani1 (4) ve
segman2 (16) yardimiyla baglanmis olan kilit kolu1’in (7) -x ekseni
yonunde yatay dogrultuda hareket etmesi,

e Dort adet kanatcigin (20) pimler (10) tarafindan kilittenmesi,

e sistem acik, kilit kapali konumdayken, solenoide gug¢ Unitesi tarafindan
akim saglanmasiyla solenoid nivenin (14) solenoid haznesi (13) icinde
yer alan tup i¢cinde dogrusal olarak elektriksel kuvvet tarafindan itiimesi,

e Solenoid haznesi (13) igindeki solenoid nidvenin (14) dogrusal hareket
ederken kilavuz pimini (10) +x ekseni yoninde dogrusal kizak (9) icinde
yatay olarak hareket ettirmesi,

e Kilavuz pimine (10) segman1 (12) ile baglanmis olan kilit strgisunin
(2) +x yonunde yatay dogrultuda hareket etmesi,

¢ Kilit surgusine (2) esit aralikh ¢cevresel olarak baglama elemani1 (4) ve
segman2 (16) yardimiyla baglanmis olan kilit kolu1’in (7) +x yénunde
yatay dogrultuda hareket etmesi,

e Kanatgik (20) Uzerindeki kanallara girmis olan kilavuz pimlerinin (10)
ayni anda gikarak kanatgiklar kuyruk konisinden (21) ayirarak serbest
hale getirmesi,

e Muhimmatin kuyruk kismina monte edilen kuyruk konisi (21) Uzerinde
bulunan kanatgiga (20) karsilik deliklerine girerek kanatgigi (20)

kilitlemesi islem adimlarini igermesidir.

3. istem 1’e uygun sistemi olup, dzelligi; sistem acik, kilit kapali konumdayken,
solenoide gug Unitesi tarafindan akim saglanmasiyla solenoid haznesi (13)
icinde yer alan tup iginde dogrusal olarak elektriksel kuvvet tarafindan

itiimesini saglayan solenoid nlve (14) icermesidir.

4. istem 1’e uygun sistemi olup, 6zelligi; sistem kapali durumdayken, solenoid

ust 6lu noktada veya Kkilit agik pozisyonda solenoide gug¢ Unitesi tarafindan
akim saglanmasiyla solenoid haznesi (13) icinde yer alan tlp i¢cinde dogrusal
olarak elektrik akimi kaynakli manyetik kuvvet tarafindan —x ekseni yénunde

itimesini saglayan solenoid nuve (14) icermesidir.
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Tarifname

KANATCIK KIiLITLEME SISTEMi VE YONTEMI

Teknik Alan
Bulus, gudumli mihimmat ve/veya guduimli fize kanat veya kanatgiklarini firlatici

platformdan firlatma dncesi kilittlemek icin bir sistem ile ilgilidir.

Bulus dzellikle, ugaklar, insansiz hava araglari (iIHA) veya bunlarin firlatici (launcher)
platformlarindan atilan/birakilan, bir hedefi/bdlgeyi vurmasi/imha etmesi istenen ve
yurt savunmasinda kullanilacak her tarli gudimli-gidimsiz (balistik) flize,
muhimmat gudum Kiti gibi sistem ve/veya alt sistem igerisinde yer alan kanat veya

kanatciklari kilittemek icin bir kanatgik kilitteme sistemi ve bunun yontemi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Guniimiizde, kanatgik kilitleme sistemi (KKS), ucaklar, insansiz hava araglari (iHA)
veya firlatict (ing. launcher) gibi platformlardan atilan, savunma sanayi alaninda
kullanilan ve bir hedefi/bdlgeyi vurmasi istenen tum gudumli-gidimsiz (balistik)
fluze, muhimmat gudum Kkiti gibi sistem ve/veya alt sistem igerisinde yer alan kanat
veya kanatgiklar kilittemek igin kullanilir. Cesitli platformlardan tasima agsamasindan
guvenli ayriima ve gudum sisteminin devreye girmesi asamasina kadar gecen
surecgte kanat veya kanatgiklari kilitter ve gidim sisteminin devreye girmesiyle
eszamanli olarak kanat veya kanatgiklari agarak gudumlu muhimmatin hatasiz kanat
acilariyla ve konumuyla gudime baglamasini saglar. Eger gudum oncesi kanatlar
veya kanatciklar kilittenmezse aktarim hizalamasi (ing. Transfer alignment) denilen
baslangi¢ta alinan agisal konum referansi hatali olacagi icin muhimmatin hedefi
vurmasli olanaksiz hale gelecek ya da blylk sapmayla muidhimmatin hedef digi

istenmeyen konumlara dusmesine sebep olacaktir.

KKS, Ucak, insansiz Hava Araci (ing. UAV) veya Firlatici gibi platformlardan atilan
ve Savunma Sanayi alaninda kullanilan gudimli-gidimsiz (balistik) flze,
muhimmat gudum kiti gibi sistem ve/veya alt sistem igerisinde yer alan kanat (ing.
wing) veya kanatciklari (ing. fin) kilittemek icin kullanilir. Yukarida bahsedilen

platformlardan tasima asamasindan guvenli ayrilma (ing. store separation) ve gudum
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sisteminin devreye girmesi asamasina kadar gegen surecgte Kanat veya Kanatgiklari
kilitter ve gudum sisteminin devreye girmesiyle eszamanli olarak kanat veya
kanatgiklari agarak gudumlid muhimmatin hatasiz (sifir) kanat agilariyla gudume

baslamasini saglar.

Literatirde kullanilan mevcut ¢ozumlerde her bir kanat veya kanatgik igin ayri bir
kilitleme mekanizmasi kullaniimaktadir. Bu mekanizmalar her bir kanadi kilittemek
icin kullanildigi igin her kanat/kanatgikta ayri alt batin seklinde olmak Uzere toplam
dort farkh sistem olarak calismaktadir. Bu da guvenilirligi yaklagik dort kat azaltmakta
ve maliyetleri de bu oranda arttirmaktadir. Her bir kanat/kanatgigi stren motorlarda
veya solenoidlerde olusabilecek ariza geride kalan diger kanatlara bagl suruculer
gorevini yerine getirseler bile devre digi kalan kanat yuzunden gudumlu fuzenin veya
muhimmatin  hedefi vurmasini zorlastirabilir hatta basarisizlikla sonuclanabilir.
Basarisizlik durumunda bomba yUkli mihimmatlarin dost unsur bdlgelerine
dusmesine sebep olabilecek ve hatta yikici sonuclari dogurabilecektir. Bu bulus ile
sistem tek solenoid, pim g¢ekici veya motor ile suruldigu igin stricunun galismasi
durumunda guvenilirlik dort katina kadar c¢ikmaktadir. Ayrica guvenilirlik artarken
uretim maliyetlerinde en az doértte bir oranina kadar disus saglanmaktadir.
Kullanimda olan tasarimlara oranla daha kolay uretilebilen, kolay montaj edilebilen ve

her muhimmat sistemlerine kolayca entegre edilebilen bir model ortaya gikmistir.

Mevcut tasarimlar ¢ok pargadan olustugu ve her bir alt sistemden bir mihimmat igin
dort adet ihtiyag duyuldugu icgin (4 kanattan kontrol durumunda) Gretim, kalite kontrol,
ham malzeme ve butinleme (montaj) iscilik maliyetleri daha yuksek seviyelere
cikmaktadir. Mevcut sistemlerde ekseri olarak butunlemesi igin yuksek seviyeli
operator ihtiyaci gerekirken KKS sistemi orta hatta disik seviye bir montaj operatori

tarafindan kolayca butinlenebilmektedir.

Mevcut teknikte yer alan GB2355440A numarali bulus, ucaklarda tasinan flzeler igin
hareketli kontrol kanatgiklarina ve daha 6zel olarak kanatgigdi aerodinamik yuklere
kargi kilitleyen ve bu yuklerin aktarma organlari araciligiyla iletiimesini engelleyen bir
sistem ile ilgilidir. Flizenin bir dis ylzeyine, flizenin gevresi etrafinda 90° esit aralikli

olarak yerlestiriimis ¢cok sayida kanatgik ilistiriimistir. Burada ¢ok sayida kilitleme pimi
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kullaniimaktadir ve fluzenin dis ylzeyinden disariya dogru uzanacak sekilde

uyarlanmistir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US2006278754A1 numarali bulus, fuze kontrol
kanatgiklarini kilitlemek ve kilidini agmak ic¢in bir aparat ve yontemle ilgilidir. Burada
kanatlarin bir krank koluna monte edildigi yerde, krank koluna yekpare bir kilitteme
centigi olan bir kilitteme mandali bulunmaktadir. Taban plakasi ayrica ¢ok sayida
kilitleme pistonu girintisine sahiptir, kilitteme pistonunun bir ucu kilitteme pistonu
girintilerinde bulundugunda, kilitteme pistonunun diger ucu kilitteme ¢entigine
ulasmamaktadir ve bu nedenle kanatgiklarin kilidi agilmaktadir. Teknigin bilinen
durumunda kanat kilitteme sistemlerine iliskin bazi patent bagvurulari yapiimig olup

bu bagvurulardan birkagi asagida verilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US5950963A numarali bulug, flzenin
kanatlarini yerinde Kkilittemek icin bir mekanizma ile ilgilidir. Mekanizma, flze
yonlendirme kanatgiklarinin ¢ikis millerini sabitlemekte ve fuze firlatmaya hazir
oldugunda devreden cikarmaktadir. Kanatlarin kilidini agmak igin, donebilir sekilde
monte edilmis bir kam plakasi, ¢ikis mili konik diglilerindeki yuvalardan dirsekli

cikintilar kaldirmak igin ¢alismaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US6073880A numarall bulus, aerofin stabilize
edilmis ve kontrolli fizeler ile ve daha 06zel olarak, flze firlatmasinin ardindan
katlanmis aerofinlerin konuslandiriimasi igin bir mekanizma ile ilgilidir. Bulusa gore,
yariklar, ortak uzunlamasina yariklar boyunca konuslandirilan aerofin giftleri ile,

aerofinler tarafindan paylasilacak sekilde tasarlanmistir.

Onceki teknikte, flzelerin kanatciklarinin aerodinamik yiklere karsi kilitlenebilmesini
saglayan mekanizmalar bulunmaktadir. Ancak bu mekanizmalarda tek solenoid, pim
¢ekici veya motor ile surtldigu igin surtcundn galismasi durumunda guvenirligin dort
katina ¢iktigi, kilit pimlerinin herhangi bir surtinme veya sikismaya maruz kalmadan
calisabildigi, dort cubuk mekanizmasi sayesinde pim ekseni yonunde c¢ekilerek
herhangi bir eksene dik yonde yuke maruz kalmamasini saglayan bir Kkilit

mekanizmasina rastlaniimamistir.
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Bulusun Amaci

Teknigin bilinen durumunda yer alan dezavantajlari ortadan kaldirmak Uzere bulusun
bir amaci, literatirde kullanilan sistemlere gore daha az pargadan olusan kompakt bir
yapidadir, bu da Uretim, depolama ve montaj maliyetlerini disurmektedir. Daha az
par¢cadan olugsmasi toplam muahimmat agirhgini da disardtgu icin bu dusus faydali

yukte kullanilarak muhimmatin etkinligi daha fazla arttirilabilir.

Bulusun bir diger amaci, KSS’nin mevcut tekniklere gore daha az komponent
icermesi bakimindan guvenilirligi daha yuksektir. Sistem 6nceki tekniklerde her bir
kanatgik icin dort adet solenoid veya pim ¢ekici (ing. pinpullar) gibi eyleyici (aktlator)
sistemler ile surulurken bu teknikte tek solenoid veya pim ¢ekici ile surulebilmektedir.
Dolayisiyla guvenilirlik ampirik olarak dort katina ¢ikmaktadir. Orta seviyede bir
montaj operatoru bu sistemi montaj edebilirken eski sistem i¢in operatorlerin daha

yetkin olmasi ve iyi bir egitimden gecirilmesi gerekmektedir.

Bulusun bir diger amaci, ¢ok dusuk sicakliklarda (-40°C ve alti) surtinmelerden
dolayr c¢alisamazken bu sistem zikredilen sicakliklarda  zorlanmadan

calisabilmektedir.

Bulusun bir diger amaci, sistem c¢alisirken pimi cekme esnasinda pim eksenine dik
yonde kuvvetlere maruz kalmakta ve olusan surtinme yuklerine karsl pimi
cekebilmek icin daha ylksek guce gereksinim duyarken bu bulusta kullanilan 6zel
dort cubuk mekanizmasi sayesinde pim ekseni yonunde cekilerek herhangi bir
eksene dik yonde yuke, dolayisiyla surtinme ve sikismalara maruz kalmadan daha

dusuk gug gereksinimleriyle ¢alisabilmektedir.

Bulusun bir diger amaci, dort kanattan kontrolli muhimmatlar igin geligtiriimis olsa da
u¢ kanattan kontrollu sistemlere gore de kollar arasindaki 90° olan agi 120° ¢ekilerek
kolaylkla adapte edilebilir. Muhimmatin boyutlari buyudukce, 0Ornegin balistik
fuzelerde solenoid yerine pim c¢ekici gibi daha gugcliu piroteknik sistemler kolaylikla

KSS sistemine adapte edilebilir.

Bulusun bir diger amaci, mevcut sistemlerin muhimmat bilgisayari ile strulme aninda

dusuk sistem cevabi (ing. Dynamic response) sebebiyle kilitlerin agilmasi surecinde
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surtinme ve benzeri engellerden kaynakli olarak yasanabilecek zaman kayiplari
platformun (Flze/muhimmat) hedef hassasiyetini distrirken KSS’de tepki sliresi ¢cok

daha hizli oldugu icin platforma daha yuksek vurus hassasiyeti saglar.

Yukaridaki avantajlar saglamak Uizere bulus, ucaklar, insansiz hava araglari (iHA)
veya bunlarin firlatici (langer) platformlarindan atilan, bir hedefi/bolgeyi vurmasi/imha
etmesiistenen her turli gudimli-gidimsiz (balistik) flize, mihimmat gtdim kiti gibi
sistem ve/veya alt sistem igerisinde yer alan kanat veya kanatgiklari kilittemek igin

kullanilan bir kanatgik kilitteme sistemidir (KKS).

Sekillerin Agiklamasi

Sekil 1 bulug konusu kanatgik kilitteme sistemi (KKS) bilesenleri yandan yarim kesit
gorunimuddr,

Sekil 2 bulus konusu kanatgik kilitleme sistemi (KKS) B detayi yandan gériunimadur,
Sekil 3 bulus konusu kanatgik kilitteme sistemi (KKS) perspektif gérunumudur,

Sekil 4 bulus konusu kanatgik kilitteme sistemine (KKS) ait mihimmat entegrasyonu
ve detay gérunumuddr,

Sekil 5a bulus konusu kanatgik kilitteme sistemine (KKS) ait ¢galisma durumlari; Kilitli
(1. Durum) ve

Sekil 5b bulus konusu kanatgik kilitleme sistemine (KKS) ait galisma durumlari; kilidi

acilmis (2. Durum) yandan gortunumleridir.

Referans Numaralarinin Agiklamasi
1. Kilit yatagi

Kilit surgusu

Pul

Baglama elemani1

Kilit pimi

Kilit govdesi

Kilit kolu1

Kilit kolu2

Dogrusal kizak

© © N o o bk~ w N
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10.Kilavuz pimi
11.Bogluk alma yayi
12.Segman
13.Solenoid haznesi
14.Solenoid nuve
15.Solenoid hazne kapagi
16.Segman2
17.Baglama elemani2
18.Baglama elemani3
19.Baglama elemani4
20.Kanatgik
21.Kuyruk konisi

22.Baglama elemani5

Bulusun Detayh Agiklamasi

Bulug, ugaklar, insansiz hava araglari (IHA) ve/veya bunlarin firlatici platformlardan
atilan (birakilan) ve bir hedefi/bolgeyi vurmasi (tahrip etmesi) istenen ve vyurt
savunmasinda kullanilacak her turli gudimlid-gidimsiz (balistik) fuze, muhimmat
gudum Kkiti gibi sistem ve/veya alt sistem icerisinde yer alan kanat veya kanatgiklari

kilitlemek igin kullanilan bir kanatgik kilitteme sistemidir (KKS).

Bulus konusu KKS sistemi, Sekil 1°de yarim kesit gorunuste gosterildigi Uzere temel
olarak on dokuz bilesenden olusmaktadir. KKS, Sekil 4’te gosterildigi gibi
muhimmatin kuyruk kismina monte edilen kuyruk konisi (21) uzerinde bulunan
kanatciga (20) karsilik deliklerine girerek kanatcigr (20) kilitler. KKS tamami 8 adet

baglama elemani5 (22) tarafindan kuyruk konisine (21) montaj edilir (Sekil 4).

Boylece KKS’nin muhimmat ile entegrasyonu saglanir. KKS’nin iki farkli ¢alisma
durumu vardir. Bu durumlari kisaca 6zetleyecek olursak:

Sekil 5a’da gorilen; 1. Durumda Sistem kapali (Solenoide akim gitmemis) yani,
Solenoid Ust 6lU noktadadir veya Kilit agik pozisyondadir. Solenoide glg¢ Unitesi
tarafindan akim saglanmasiyla solenoid nuve (14) solenoid haznesi (13) iginde yer
alan tUp icinde dogrusal olarak elektrik akimi kaynakli manyetik kuvvet tarafindan x-

ekseni yonunde itilir (Sekil 5a).
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Solenoid haznesi (13) icinde solenoid nive (14) dogrusal hareket ederken kilavuz
pimini (10) -x ekseni yonunde dogrusal kizak (9) icinde yatay olarak hareket ettirir.
Kilavuz pimine (10), segmani1 (12) ile baglanmig olan kilit sirgusu (2) de -x ekseni
yonunde yatay dogrultuda hareket eder. Kilit sirgustne (2) esit aralikl gevresel
olarak baglama elemani1 (4) ve segman2 (16) yardimiyla baglanmis olan Kkilit kolu1
(7) uzvu da -x ekseni yoninde yatay dogrultuda hareket eder (sekil 5a). Bu sirada
dort adet kanatgik (20) kilavuz pimleri (10) tarafindan kilitlenir. Kanatgik kilitleme
sisteminin baglantilari ve montajlama islemleri baglama elemanlar (4, 17, 18, 19,
22), pul (3), segman (12,16) ile saglanmaktadir. Kilit yatagi (1), kilit pimi (5), kilit kolu1
(7) ve kilit kolu2’'den (8) olusan dort cubuk mekanizmasini, dogrusal kizak (9) ve
kilavuz pimini (10), kilit govdesine (6) baglamaktadir. Pul (3), tim mekanizma
icerisindeki bosluklari almak ve kullanildiklar yerde yuzey surtinmelerini azaltmak
amaciyla kullaniimistir. Baglama elemani1’den (4) toplamda 16 adet olup Kilit pimi
(5), kilit kolu1 (7) ve Kkilit kolu2’yi (8) birbirine strtmeden serbest bir sekilde baglamak
amaciyla kullaniimaktadir. Baglama elemani1 (4), Gzerinde bulunan kanala takilan
segman2 (16) vasitasiyla kilittenerek yerlerinden g¢ikmalari engellenmektedir. Kilit
pimi (5), kilit gdvdesi (6) Uzerinde bulunan delik igerisinde ileri geri hareket ederek
Sekil 2’de gosterildigi gibi mdhimmat kanatlari Uzerine acgilan kanallara girerek

kanatlar kilittemekte veya agmaktadir.

Kilit gévdesi (6), kanatgik kilitteme sistemindeki tim yapiyl baglama elemani2 (17) ve
baglama elemani3 (18) sayesinde uUstinde tutan ve muihimmat ile entegrasyon
arayuzunu saglayan bir parcadir. Kilit kolu2 (8), kilit kolu1 (7) ve kilit yatagini (1)
baglama elemani1 (4), pul (3) ve segman2 (16) kullanarak birbirine baglamakta ve bu
sayede dort c¢ubuk mekanizmasinin kilit pimi (5) ekseninde c¢alismasini

saglamaktadir.

Bosluk alma yayi (11), Sekil 5a’da gosterildigi gibi kanatlarin kilitli oldugu 1.
Durumdan kanatlarin agik oldugu 2. Duruma gecgerken surekli olarak mekanizmayi
solenoide gore cok daha dusuUk olan bir baski kuvveti altinda tutarak bosluklu
calismasina engel olmaktadir. Bu sayede tum sistem daha saglkh calismaktadir.
Solenoid hazne kapagi (15), solenoid haznesi (13) ve solenoid nuvenin (14), kilit

gbvdesine (6) baglama elemani2 (17) civatalar vasitasiyla baglamaktadir.
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Sekil 5b’de gorilen; 2. Durumda ise sistem acgik durumdadir. Yani kilit kapal
konumdadir. Solenoide gug Unitesi tarafindan akim saglanmasiyla solenoid nive (14)
solenoid haznesi (13) iginde yer alan tlp i¢inde dogrusal olarak elektriksel kuvvet
tarafindan itilir. Solenoid haznesi (13) icinde solenoid nlive (14) dogrusal hareket
ederken kilavuz pimini (10) +x ekseni yonunde dogrusal kizak (9) icinde yatay olarak
hareket ettirir. kilavuz pimine (10) segmani1 (12) ile baglanmis olan kilit stirgsu (2)

de +x yonunde yatay dogrultuda hareket eder.

Kilit surgusune (2) esit aralikli ¢gevresel olarak baglama elemani1 (4) ve segman2
(16) yardimiyla baglanmis olan kilit kolu1 (7) uzvu da +x yénunde yatay dogrultuda
hareket eder. Bu sirada 1. durumda kanatgik (20) tzerindeki kanallara girmis olan
kilavuz pimleri (10) ayni anda ¢ikarak kanatgiklari kuyruk konisinden (21) ayirarak
serbest hale getirir (Sekil 4. DETAY B). Bu asamada artik muhimmat seyrisefere
yani hassas konum kontroll surecine baglar ve muhimmat uctugu surece bu

pozisyonda kalir.
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